
ñRobots next generationò 
als innovatieve uitdaging voor de 

Nederlandse samenleving

Presentatie ten behoeve van: Dutch Robotics 2009

26 mei 2009 te Eindhoven

Victor van Rij

senior adviseur toekomst verkenningen

Ministerie OC&W, Directie Kennis

Visies in deze presentatie zijn van de presentator en zijn niet 

noodzakelijkerwijs gelijk aan de visies van het Ministerie



Nederlands Horizon scan rapport 2007

Opdracht:

Commissie van Overleg Sectorraden

Redactie:

Roel in ót Veld (RMNO)

Henriette Maassen van den Brink (Vz COS)

Pierre Morin (COS)

Victor van Rij (COS)

Hans van der Veen (STT)

Bernard Verlaan (COS)



Doelen Horizon scan

Onafhankelijke brede verkenning 

ÅInventarisatie van kansrijke ontwikkelingen 

en bedreigingen voor de samenleving

ÅIdentificatie nader te verkennen 

aandachtsgebieden

ÅOntwikkeling vragen voor de kennis en 

innovatie agenda en beleid



Resultaat Horizonscan

ÅWebsite, Rapport, Internationale 
samenwerking

ÅUitgebreide lijsten kansrijke onderwerpen 
en toekomstige problematische 
onderwerpen

Å10 clusters van impact rijke op elkaar 
inspelende onderwerpen

ÅConclusies aanbevelingen voorbeeld 
cluster --Robotica



Conclusie Horizonscan

Robotica sterk in ontwikkeling door :

Å De potentie van NBIC convergentie (NSF 
rapporten Converging Technologies for 
Improving Human performances - 2003)

Å Miniaturisering, exponentieel groeiende 
rekencapaciteit, AI en  interconnectivity 
(100 top CEOôs over de toekomst - 2006)

Å Enorme (nieuwe) toepassingsbereik 
(NISTEP Foresight 2005)
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National Science Foundation (US) 2003

Ed. Mihail C. Roco and William Sims Bainbridge

NISTEP S&T Foresight (JAPAN) 2005



Vision on Household in Japan in 2030

NISTEP Foresight 2005



Vision on NBIC convergence

in NSF report -2003

ÅThe productive capacity of intelligent machines 

could generate sufficient per capita wealth to 

support an aging population without raising 

payroll taxes on a shrinking labor force

ÅIt seems clear that intelligent systems 

technology will have a profound impact on 

economic growth. In the long run, the 

development of intelligent machines could lead 

to a golden age of prosperity, not only in the 

industrialized nations, but throughout the world.



Development (1)

First generation (s)

From

ÅFixed location

ÅLimited programmed repeating tasks

To

ÅMore complex tasks

ÅIn a changing (predictable) environment

ÅCommunicating

ÅSometimes moving in a predictable environment



First generation(s) Industrial robots

http://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/2/22/Factory_Automation_Robotics_Palettizing_Bread.jpg


Full automatic Harbour HamburgFull automatic metro line 14 Paris

Full automatic Fare

ticket control system

Moving and amongst people

http://www.railway-technology.com/projects/meteor/


Development (2)

Next generation

ÅVery complex tasks

ÅIn a changing or less-predictable environment

ÅSelf learning

ÅCommunicating (with other sensors,other 

robots,people )

ÅRegenerating? Reproducing? Feeding?



Next generation


